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1  任务来源

本规范是根据2021年“市场监管总局办公厅关于下达《2021年国家计量技术规范制定、修订及宣贯计划》的通知”（市监计量发[2021]50号）中将《智能网联汽车自动泊车性能计量测试规范》校准规范的组织制订工作下达给本起草工作组。

本规范由中国航空工业集团公司北京长城计量测试技术研究所、上海机动车检测认证技术研究中心有限公司、上海临港智能网联汽车研究中心有限公司、北京新能源汽车股份有限公司、北京海纳川汽车部件股份有限公司负责起草，归口全国智能网联汽车计量技术委员会。

2  编制依据和原则

本规范依据JJF 1071《国家计量校准规范编写规则》，JJF 1001《通用计量术语及定义》、JJF1059.1-2012《测量不确定度评定与表示》等计量技术规范进行编写。

本规范主要参考GB /T 41630-2022 《智能泊车辅助系统性能要求及试验方法》、ISO 16787-2016 《智能交通系统泊车辅助系统（APS）性能要求和试验程序》、GB 5768.3-2009 《道路交通标志和标线第3部分：道路交通标线》等技术规范。

3  编制过程

2021年6月，全国智能网联汽车计量技术委员会提出编制《智能网联汽车自动泊车性能计量测试规范》的提案。

2021年9月，起草工作组认真研究了自动泊车性能的相关标准，调查了解相关企业同类产品的技术参数、技术特征和技术要求，梳理了智能网联汽车自动泊车系统性能的参数，明确各参数的计量测试方法，结合国家和行业的有关规定，确定了规范起草依据和主要技术内容，并于2021年11月完成了校准规范预研的草稿。

2021年12月，全国智能网联汽车计量技术委员会组织规范初审，专家们提出建设性的修改意见。
2022年01月至2022年10月，起草小组按照技术委员会初审提出的修改建议对规范进行了进一步修改形成了公开征求意见稿。
4  主要技术说明

4.1  关于范围

本规范适用于配备了自动泊车系统的智能网联汽车及其他车辆，包括具备记忆泊车和自主代客泊车功能的车辆的自动泊车阶段自动泊车性能的计量测试。

4.2  关于引用文件
规范中引用的相关标准和规范均为现行最新版本。
4.3  关于术语
本规范参考了GB /T 41630-2022 《智能泊车辅助系统性能要求及试验方法》、ISO 16787-2016 《智能交通系统泊车辅助系统（APS）性能要求和试验程序》、GB 5768.3-2009 《道路交通标志和标线第3部分：道路交通标线》给出了停车位搜索状态、泊车辅助状态、边界车辆、车辆侧边缘线等术语
4.4  关于概述

自动泊车系统启动后应包含停车位搜索状态、泊车辅助状态、泊车退出等不同模式。当系统处于停车位搜索状态时，试验车辆搜索车辆驾驶员和乘客两侧方向停车位的能力，当搜索到适合系统泊入的停车位时发出提示信息。当系统激活泊车辅助状态后，系统应发出状态及操作提示信息，并基于相应的控制方式辅助车辆泊入停车位。当系统满足结束条件时，应具备退出功能。同时，系统应具备系统故障指示提醒功能，其提醒状态标识应能被驾驶员清晰观测。
4.5 关于计量特性

对智能网联汽车自动泊车系统的车位搜索行驶速度、泊车入位最大速度、左前轮横向距离、左后轮横向距离、车尾距离、左前轮位置重复性、左后轮位置重复性、车辆与停车位边界线夹角的重复性、车辆泊入时间、车位识别率、泊车成功率、档位调整次数等共12项计量测试项目给出要求。通过对本条规定的参数进行计量测试，可以确定智能网联汽车自动泊车系统的性能。

4.6  关于测试条件

对车辆自动泊车的现场或实验室计量测试时的环境条件和标准器的指标提出了明确的要求。

4.7  关于测试项目和测试方法

对车位搜索行驶速度、泊车入位最大速度、左前轮横向距离、左后轮横向距离、车尾距离、左前轮位置重复性、左后轮位置重复性、车辆与停车位边界线夹角的重复性、车辆泊入时间、车位识别率、泊车成功率、档位调整次数等12个项目的计量测试方法提出了明确的规定。
4.8  关于附录

附录A和附录B为计量测试原始记录模板和测试证书内页格式，附录C给出了测量结果的不确定度评定方法。
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